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神舟一号飞船于1999年11月20日
在酒泉卫星发射中心发射升空，经过
21小时的飞行后顺利返回地面。 神舟
一号飞船的成功发射与回收，标志着
我国载人航天技术获得了新的重大
突破。

神舟二号飞船于2001年1月10日
发射升空，飞船返回舱在轨道上飞行７
天后返回地面。 神舟二号飞船是我国
第一艘正样无人飞船， 飞船技术状态
与载人飞船基本一致。

神舟三号飞船于2002年3月25日
发射升空。 飞船搭载了人体代谢模拟
装置、 拟人生理信号设备以及形体假
人， 能够定量模拟航天员呼吸和血液
循环的重要生理活动参数。 神舟三号
轨道舱在太空留轨运行180多天，成功
进行了一系列空间科学实验。

神舟四号飞船突破了我国低温发
射的历史纪录， 于2002年12月30日发
射升空。 在完成预定空间科学和技术
实验任务后， 于2003年1月5日在内蒙
古中部地区准确着陆。 这艘飞船技术

状态与载人飞船完全一致。
神舟五号飞船作为我国第一艘载

人飞船，于2003年10月15日发射升空。
航天员杨利伟成为浩瀚太空的第一位
中国访客， 这标志着中国成为世界上
第三个能够独立开展载人航天活动的
国家。

神舟六号飞船于2005年10月12日
发射升空，航天员费俊龙、聂海胜被顺
利送上太空。 10月17日，飞船返回舱顺
利着陆。 神舟六号飞船进行了我国载
人航天工程的首次多人多天飞行试
验， 完成了我国真正意义上有人参与
的空间科学实验。

神舟七号飞船于2008年9月25日
发射升空，航天员翟志刚、刘伯明、景
海鹏顺利飞上太空。 9月27日，翟志刚
进行了19分35秒的出舱活动。 这标志
着中国成为世界上第三个掌握空间出
舱活动技术的国家。

神舟八号飞船是一艘无人飞船，
由轨道舱 、 返回舱和推进舱组成 ，
2011年11月1日发射升空，之后，与天

宫一号进行了两次空间无人自动交
会对接，突破和掌握了自动交会对接
技术。

神舟九号飞船于2012年6月16日
发射升空，执行我国首次载人交会对
接任务。 航天员景海鹏、刘旺、刘洋顺
利进入太空。 6月24日，神舟九号航天
员成功驾驶飞船与天宫一号目标飞
行器对接，这标志着中国成为世界上
第三个完整掌握空间交会对接技术
的国家。

神舟十号飞船于2013年6月11日
发射升空。 在轨飞行期间，神舟十号与
天宫一号进行了一次自动交会对接和
一次手控交会对接。 航天员聂海胜、张
晓光、 王亚平在天宫一号开展了一系
列空间科学实验和技术试验， 并向全
国青少年进行太空授课。

神舟十一号飞船于2016年10月17
日发射升空。 10月19日，神舟十一号与
天宫二号自动交会对接成功。 航天员
景海鹏和陈冬入驻天宫二号空间实验
室，进行了为期30天的太空驻留生活。

发射对接进驻 9个多小时完成
中国人首次进入自己的空间站

2021年
6月17日

“一”到“十二” 回望“神舟”峥嵘岁月

09:22�发射
据中国载人航天工程办公室消

息， 北京时间2021年6月17日9时22
分， 搭载神舟十二号载人飞船的长
征二号F遥十二运载火箭，在酒泉卫
星发射中心准时点火发射，约573秒
后， 神舟十二号载人飞船与火箭成
功分离，进入预定轨道，顺利将聂海
胜、刘伯明、汤洪波3名航天员送入
太空，飞行乘组状态良好，发射取得
圆满成功。

15:54�对接
神舟十二号载人飞船入轨后

顺利完成入轨状态设置， 于北京
时间2021年6月17日15时54分，采
用自主快速交会对接模式成功对
接于天和核心舱前向端口， 与此
前已对接的天舟二号货运飞船一
起构成三舱（船）组合体，整个交
会对接过程历时约6.5小时。 这是
天和核心舱发射入轨后， 首次与
载人飞船进行的交会对接。

18:48�进驻
在神舟十二号载人飞船与天和核心舱

成功实现自主快速交会对接后，航天员乘组
从返回舱进入轨道舱。 按程序完成各项准备
后，先后开启节点舱舱门、核心舱舱门，北京
时间2021年6月17日18时48分，聂海胜、刘伯
明、汤洪波先后进入天和核心舱，标志着中
国人首次进入自己的空间站。 后续，航天员
将完成为期3个月的在轨驻留，开展机械臂操
作、出舱活动等工作，验证航天员长期在轨
驻留、再生生保等一系列关键技术。

�据新华社电 北京时间2021年6月17日9时22分，神舟十二号载人飞船成功发射升空。 这是我国载人
航天工程立项实施以来的第19次飞行任务，也是空间站阶段的首次载人飞行任务。 当天，神舟十二号载人
飞船与天和核心舱完成自主快速交会对接，随后，聂海胜、刘伯明和汤洪波3名航天员进驻核心舱。

■航天员乘组进驻天和核心舱。■神舟十二号与天和核心舱对接成功。 ■航天员向全国人民敬礼致意。

■17 日 9 时 22 分，搭载神舟十二号载人飞
船的长征二号 F 遥十二运载火箭， 在酒泉
卫星发射中心准时点火发射。 新华社发

神舟十二号载人飞船四个“首次”
首次实施载人飞船自主快速交会对接

在空间站不断调整姿态的配合下，神舟十二号载人飞船
实现了发射后快速与空间站对接。神舟十二号载人飞船系统
总体副主任设计师高旭形容，神舟十二号就像是有着全自动
驾驶功能的“超跑”，自主计算、判断到达目的地。

首次实施绕飞空间站并与空间站径向交会

在此次任务中，神舟十二号载人飞船的交会能力得到加
强，具有更复杂的交会对接飞行模式，具备与空间站进行前
向、后向、径向对接口对接和分离的功能，并计划在本次任务
中首次开展绕飞空间站和径向交会试验。

首次实现长期在轨停靠

神舟十二号载人飞船将实现在轨停靠3个月， 为适应空
间站复杂构型和姿态带来的复杂外热流条件，神舟团队对返
回舱、推进发动机和贮箱等热控方案，船站并网供电方案进
行了专项设计，使飞船具备了供电、热环境保障的适应性配
套条件。

首次具备从不同高度轨道返回着陆场的能力

神舟团队对返回轨道进行了适应性设计，使载人飞船返
回高度从固定值调整为相对范围，并改进返回算法，提高载
人飞船返回适应性和可靠性。
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