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当天上午 7时 30分，发令枪响。与

1.2万余名人类跑者一同冲出起跑线的，

是身披红色战衣、采用潮酷机甲风设计

的荣耀机器人“闪电”。

比赛现场的画面极具视觉冲击力：

这台身高 169 厘米的机器人迈开大步，

配速惊人。赛道两侧，不少人类跑者试

图跟上它的节奏，但仅在起步阶段便被

飞速甩开十余米。许多参赛选手甚至掏

出手机，记录下自己被机器人超越的瞬

间。最终，荣耀“闪电”便以领先姿态冲

过终点线，引得全场阵阵喝彩。

计时显示，自主导航组的荣耀“闪电”

净用时定格在50分26秒。作为对比，乌

干达名将基普利莫在今年 3月创造的人

类男子半马世界纪录为57分20秒，而人

类半马理论的极限纪录为56分42秒。这

意味着，机器人已经将人类的最强生理极

限远远甩在了身后。当日，首位人类选手

在约 1小时 07分至 08分之间冲线，机器

人冠军足足比人类冠军快了约17分钟。

本届赛事最显著的变化，是大量机

器人从“被遥控”走向“自主导航”。据

悉，赛事设置自主导航与遥控两种参赛

方式，两个组别加权系数分别为净时成

绩的 1.0 与 1.2。“自主导航就像自动驾

驶，遥控看个人技术。”荣耀机器人工程

师李仲林表示，“自主导航款机器人需完

全依靠自身搭载的传感器、摄像头等，实

时感知周围环境，自主完成定位建图、路

径规划、动态避障等一系列复杂决策。”

数据显示，本届赛事自主导航参赛

队伍占比从去年的个位数跃升至近

40%，100余支队伍挑战完全靠自身传感

器完成21.0975公里赛程。

“1.2系数的设定，旨在引导、鼓励自

主导航技术研发，为人形机器人在日常

生活中更多实际应用场景的落地打下基

础。”北京经济技术开发区管委会副主任

梁靓表示，“本次赛事立足‘技术验证’，

相当于为人形机器人走向真实世界设置

了一场‘高考’。”

“闪电”超越人类 荣耀做了什么？

4月 19日，全球首个人形机
器人马拉松品牌赛事——2026
北京亦庄半程马拉松暨人形机器
人半程马拉松鸣枪收官。来自国
内外的 100余支队伍、300余台
人 形 机 器 人 同 台 竞 速 ，挑 战
21.0975公里复杂赛道。最终，
荣耀齐天大圣队参赛机器人“闪
电”以50分26秒的净用时成绩斩
获赛事冠军，这一成绩不仅大幅
领先现场的人类选手，更超越了
乌干达名将基普利莫今年3月创
造的57分20秒人类男子半马世
界纪录。

从去年首届赛事的“跌跌撞
撞”，到今年的“集体起飞”，以荣
耀“闪电”为代表的中国人形机器
人，正以惊人的进化速度，向世界
展示具身智能领域的硬核突破。

机器人跑马拉松，从来不是一场单

纯比拼速度的炫技，而是一场全场景的

极限大考。超长续航、精密传动、实时

平衡、AI动态调节……这些在极限场景

中被反复打磨的技术，注定不会局限于

赛道，而是会像当年航天技术民用化一

样，成为赋能千行百业的“技术火种”。

透过亦庄的赛道，我们看到了人

形机器人从遥控走向自主、从实验室

走向工程化的清晰路径。但狂欢之

下，行业仍需冷思考：跑得稳、跑得快

的机器人，何时能在真实场景中“干得

好”？

当前，具身智能面临的核心瓶颈

在于数据和模型。训练一个具备强泛

化能力的具身大模型，至少需要 1000

万小时量级的真实操作数据，而行业

目前的数据积累仍存在巨大缺口。此

外，样机惊艳、量产艰难的“高级作坊”

痛点依然存在。能够在开放赛道跑完

21公里是一回事，在工厂产线上连续

无故障运行上千小时则是另一回事。

荣耀给出了自己的时间表。依托

北京强大的研发力量与全栈自研优势，

荣耀机器人未来将深耕商场、工厂、家

庭三大场景，率先在品牌销售等线下零

售业务中落地应用。从“能跑”到“能

干”，这中间仍有一道极高的工程化门

槛。但可以确定的是，2026年的这场亦

庄半马，已经为人形机器人产业按下了

加速键，那个机器人在身边奔波服务的

未来，正变得前所未有的清晰。

从“能跑”到“能干”，还有很长的路要走观察

散热，是长距离奔跑中最大的技术

难关。高负载奔跑意味着高扭矩输出，

同时也产生大量热量，相当于一个小型

“火炉”。一旦电机温度超过安全阈值，

可能导致控制器烧毁、永磁体退磁等永

久性故障。去年首

届赛事中，大量机

器人核心关节温度

高 达 70℃ 至 80℃
后直接宕机，不少

机器人跑着跑着就

“罢工”了。

在散热这一制

约人形机器人长时

间高速运动的关键

难 题 上 ，荣 耀 拿 出 了 自 己 的“ 杀 手

锏”——自研液冷散热系统。据荣耀相

关负责人介绍，该机器人搭载的液冷系

统液冷管道可深入电机内部带走热量，

高功率液泵可实现每分钟超 4升的换热

流量，高效解决了高负荷运动状态下的

散热难题。在动力层面，“闪电”采用荣

耀自研一体化关节模组，峰值扭矩可达

400牛米。在控制层面，则依托荣耀全栈

自研的高动态运控算法与多传感器融合

技术，能够快速自适应赛道复杂路况，精

准把控重心，全程保持稳定奔跑状态。

荣耀齐天大圣队工程师杜晓迪在接

受采访时表示，此次夺冠的关键在于两

点：一是机器人在设计之初便参考了人

类优秀运动员的体型比例，打造了0.9至

0.95 米的大长腿构型，这是外观与结构

设计上的核心优化；二是搭载了荣耀自

研的液冷系统，这是公司全栈自研能力

的集中体现。他进一步表示，人形机器

人的研发大量基于荣耀手机终端平台能

力的迁移，无论是在信息融合、整机结构

可靠性，还是全栈自研电机方面，荣耀都

展现出了极强的技术实力。

荣耀在具身智能领域的布局已持续

约一年时间。2025 年 4 月，荣耀设立新

产业孵化部门，下设具身智能实验室、具

身数据实验室、交互安全实验室、动力总

成实验室、仿生本体研究实验室。荣耀

CEO李健曾表示，新产业孵化部是荣耀

面向全新产业的探索，未来涉及领域不

止于机器人这一个形态。

荣耀“闪电”的一骑绝尘，是本届赛事

人形机器人进化的一个极致缩影。回望

去年首届比赛，冠军成绩仅为2小时40分

42秒，近20支参赛队伍中仅6台完赛，不

少机器人跑着跑着就“掉脑袋”、碎了一

地。而今年，不仅前三名成绩全部跑进1
小时以内，完赛率更是创造了新纪录。

这种跨越式的进步，并非某一家企

业的独角戏，而是整个中国制造与智能

化产业链协同突围的成果。荣耀机器人

“闪电”的成功，不仅是单家企业技术实

力的展现，更是中国智造产业链深度协

同、集体发力的生动缩影：蓝思科技为其

提供了超过 130 款核心金属结构件，覆

盖头部、手臂、髋部及腿部等关键运动单

元；领益智造提供了全套结构件和表面

处理技术并实现批量交付；核心散热部

件则来自上海企业华科冷芯的悬浮液冷

泵；机器人“眼睛”搭载了奥比中光Gem⁃

ini 330系列双目3D相机，助力机器人实

现更可靠的环境感知与动作执行；禾赛

科技提供的 JT 系列激光雷达则为机器

人提供了360°零盲区的三维感知。

在这场极限测试中，虽然宇树 H1、
天工 Ultra 等热门种子选手在终点前遗

憾倒地，但也正是这种“真刀真枪”的较

量，加速了行业从“能不能跑”向“能否稳

定跑”的工程化演进。随着华为、vivo、
小米、中兴等终端厂商纷纷涌入赛道，手

机厂商在传感器、影像算法及系统调度

上的积累，正在与成熟的3C供应链深度

化学反应，推动着机器人硬件规模化与

成本的快速下降。

“这场机器人赛事不是比赛，是一次

产业路演。”DCCI互联网研究院院长刘

兴亮表示，这场马拉松也标志着 2026年

将成为人形机器人从科研转向商业部署

的重要节点。

四成参赛机器人“自主导航”

全栈自研技术铸就“闪电”速度

产业链协同书写“团体金牌”

■新快报记者 陈学东

■人形机器人选手在比赛中冲线。新华社发


